I % &

T Ed %

feim
18

i

&
%}%}I

L= =% F—h A THEFH Fo—> 15X
(DJT Matrice 400 + Zenmuse L3 + Zenmuse H30T)
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* Matrice 400(DJI Care Enterprise Plus)

«TB100 A > T VY2 7T bRy T U—

+BS100 A>TV V= Iy T V=T — g (k)
+DJI RC Plus2 Enterprise X&EH(Q2 A H) M7 — A ML
+ DJI RC Plus2 sub2G SDR Module (EFEH 7T > 7 )

- EEHASMSIT > 7 U —WB37
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« Zenmuse L3 (DJI Care Enterprise Plus) 1

4 DJI Matrice 400 HIAF « RS A Z
« Zenmuse H30T(DJI Care Enterprise Plus) 1

5 Zenmuse S1 ARy kT4 k 1
« M400 Dual Gimbal Connector (S1 ffFHBFH Y > L) 1

6 Zenmuse VI AbB—h— 1
« M400 Third Gimbal Connector (V1 JEHEEH T v 23L) 1

7 DJI Terra Standard-Permanent 7KAMK(Y 7 RO xT7T) 1
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